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El circuito equivalente de un motor de induccién trifasico de 4 polos, conectado en estrella, presenta los siguientes valores:

R=R;=0,7 & X.=3 Q.

Si se encuentra conectado a una red de 400 V, 50 Hz. Calcular:

a) Corriente de arranque y corriente de plena carga si el deslizamiento correspondiente a plena carga es del 3%.

b) Par de arranque, par de plena carga, par maximo y capacidad de sobrecarga del motor.

¢) Si manteniendo la tension de red, el motor se pasa a conexi6n tridngulo, jcudles serfan en condiciones nominales, la
velocidad, la corriente y el par?.

d) Determinar la velocidad de accionamiento si la maquina, conectada en tridngulo, absorbe/cede una intensidad de 60 A.
Determinar la potencia activa y reactiva que cede o consume de la red en cada uno de los casos anteriores, indicando si

la méquma se comporta como motor, generador o freno.
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